
:  צוות הפיתוח

דרור רף, דניס בקוטין, דור לביא

תודות

המלמדת והמעשירה במהלך , המעמיקה, על הנחייתו הצמודה,  מנחה הפרויקט, תודה למר דובי צוק•

.הסובלנות והיחס האישי, האכפתיות, תודה על הזמינות. כל הפרויקט

על מימון  ומר דב כץ מחברת ישקר שטנצלרמר אורן ,אילוז -מר ליאור בן, תודה למר יניב מויאל•

.הזמינות וההיענות לכל שאלה ובקשה, העצות המועילות, הפרויקט

על הסיוע ברכש וייצור החלקים  תודה למחלקת הרכש ומחלקת ייצור המתקנים בחברת ישקר •

.לפרויקט

.הלימוד והתובנות לאורך כל הקורס, על ההנחיה המעשירה,  מרצה הקורס, ר חגי במברגר"תודה לד•

תקציר

:רקע
לקדחאטםהכנסתדורש(ADAPTER)הכרסוםראשמתאםשלהייצורתהליך

חיוויכדיתוךADAPTER-להאטםלהכנסתפתרוןלספקהפיתוחצוותעל.טכנולוגי

.בקדחהאטםועומקלהכנסתושנדרשהכוחעללמפעיל

:הבעיה
ADAPTERSשלרבמספרקיימים

.ממשקיםוסוגיאורכם,בקוטרםהנבדלים

:הפתרון

בעלדפינהומתקןומיקוםכוחחיישןעםפנאומטיממכבשמורכבשפותחהמוצר
.ADAPTERS-הסוגיכללדפינתממשקיותיכולות

האתגרים בפרויקט

מתקן להכנסת אטמים למתאם ראש כרסום
Seal Insertion Device For ISCAR’s Adapters

ז"תשע-פרויקט תכן מוצר חדש 

מר דובי צוק:המנחה
:הלקוח

ישקר

תיאור המוצר

תמונות
.[mm]5.3ועומק מינימלי של [mm]5+0.1האטמים יוכנסו לקדחים בקוטר•

.משפת האטם[mm]0.4±0.2הכדור באטם יוכנס לעומק של •

המכבש יופעל בצורה אוטומטית וייתן חיווי על הכוח שהופעל להכנסת האטם ומהלך  •

.הכנסת האטם
.דקות2הינו עד ADAPTER-אטמים ל2זמן הכנסת •

אורך , הנבדלים ביניהם בקוטר–ADAPTERSהמוצר נדרש להתאים למגוון רחב של •

.וצורה
.  ואין לאפשר פגיעת נוי בוADAPTERS-יש לשמור על נראות ה•

דרישות הלקוח

דרך התמודדות ופתרון האתגר

דפינה בין עוקצים בצורה פשוטה ADAPTERS-הדפינת

ורובוסטית

מתן דרגות חופש מתכווננות במוצר ADAPTERSלמגוון רחב של התאמה

ביצוע ניסוים מציאת הכוח הדרוש להכנסת האטם

רכש מכבש בעל הפונקציות הנדרשות רכש אמצעי ניטור כוח ומיקום

התייעצות עם המנחה וגורמים מומחים  
מישקר

ותהליך ייצורציפוים, בחירת חומרים

צוות  פגישות, עבודה שוטפת עם הלקוח
שבועיות

ז צפוף"בלועמידה

מכבש פנאומטי

מקב+ חיישן כוח 

ADAPTER

בורג כיוון מסילה  

ניידת

-עובר"נעילת 

"מרכז

צג כוח ומיקום

קיבוע זוויתי

ג  "מסילה ניידת ע

מסילה נייחת

שיטת הדפינה והכנסת האטם

הכיוון  . ADAPTER-מכוונים את המערכת בהתאם לסוג הSET-UPבשלב ה •

:י"נעשה ע
[1]–י ידית סיבוב"התאמת גובה המקב ע•

[2]–י בורג הובלה "התאמת מיקום האטם מול המקב ע•

[3]–מיקום מתקן הקיבוע הזוויתי •

בין עוקצים ונועלים בעזרת מתקן  ADAPTER-מכניסים את הSET-UPלאחר ה •

[4]–" עובר מרכז"

[5]–י מהלך נסיגה של העוקץ הגדול "נעשית עADAPTERהכנסה והוצאה של •
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חיישן כוח


