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המנחה

ר אלון וולף"ד

 מתוח שבמיתר ידועה  פיזיקאלית תופעה על מבוסס הפנאומטי השריר עקרון

  המאונך ממאמץ כמה פי גדול משמעותי צירי מאמץ מתפתח דפורמציה העובר

 שריר הציע Festo  חברת זה עקרון בסיס על .עצמה הדפורמציה את היוצר

 לחץ עקב .התופעה את המגביר אניזוטרופי מחומר עשוי גמיש צינור – פנאומטי

.הנומינלי מאורכו 75% ל עד ומתקבץ בקוטרו מתרחב צינור מופעל פנימי

תודות

רקע תיאורטי

מטרות הפרויקט

תיאור הפרויקט

תוצאות הניסויים

שמסוטדינוב (רומן) רחמטולה

מכונות הנדסת המלאכה בית

  ללא רציף במרחב נקודה לכל להגיע המסוגלת גמישה רובוטית זרוע לבנות הפרויקט של המטרה

  .דיסקרטיזציה

     

     
: מבנה חוליה

  המאפשרות צינורות משלישית בנויה חוליה כל

 ביחס i+1 דיסקה של הרצויה לאוריאנטציה להגיע

 כל של פנימיים אוויר בלחצי שליטה י"ע i לדיסקה

  פנימי לחץ חיישן יש צינור לכל .מצינורות אחד

-IMU על בנויים) XY וחיישני לחץ בקרת למשוב
unit) הספקת .האוריאנטציה למשוב חוליה לכל  

  .בקרה כרטיס על מיקרומעבד י"ע נשלטת אוויר

:חוליות חיבור
  כך הדדית סימטרית בצורה מתחברות חוליות

 מוזן דרכה ,אקטיבית צומת יוצרות שדיסקיות

 פסיבית וצומת ,מאופרטיבי גדול בלחץ אוויר

  בקרה כרטיסי .משתחרר אוויר דרכה

 י"ע יעילה בקרה  שמאפשר בטור מחוברים

  .המשתמש

  של תאוריה לפי לרצוי תואם והשינוי ממוחשב אות בקבלת קצה חולית של המיקום את משנה הזרוע•

.פנימי לחץ שינוי י"ע גמישים צינורות התקבצות

  .הרצויה לנקודה קצה חולית להביא ניתן לא ובינתיים פיתוח בשלבי נמצאת בקרה תוכנת•

 .עבודה לחץ להגברת נוסף פיתוח דורש מכני תכן•
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 עלית עם כן כמו .שלה ההתארכות את לבקר ניתן גמיש צינור לתוך מוזן אוויר לחץ על בשליטה

  עם Festo צינורות נבחרו זה לפרויקט .מכני עומס לשת הצינור של יכולת עולה פנימי לחץ

  לבקר ניתן צינורות שלוש של קשיח חיבור ידי על .במיוחד גבוה פנימי ללחץ התקבצות מקדם

.החיבור פלטפורמות של יחסיים ואוריינטציה מיקום את

:הפעלה
  מווסת צינור מכל ויוצא הספקה מקו מוזן אוויר

  באות המופעלים מכאניים-אלקטרו בשסתומים

PWM לחץ לקבלת החוליה של מעבד-ממיקרו  

 בבקר מחושב או חיצוני ממחשב שמגיע רצוי

.רצוי מיקום מתוך

  נעשו עכשיו ועד בתחילתו נמצא  הפיתוח תהליך

  סגר הבקר הללו בניסוים .בלבד ראשוניות הפעלות

  התיחסות ללא ,בצינור הפנימי הלחץ על החוג את רק

 .XY חיישן של לאותות

 ,אטמוספרי לחץ הוא צינורות בתוך הלחץ כבוי במצב

 נוטה ומערכת הקשיחות את מאבדות חוליות בו

  דרכים שתי מוצאות לדיון המוקדש בחלק .להתקפל

  בנית או Festo צינורות אורך קיצור :הבעיה לפתרון

  .אוטותטית נעילה מערכת

  לא המערכת בהם ,בצינורות בין לחצים יחסי קיימים

  למנוע כדי .הנקודה סביב תנוגות ומתקבלות יציבה

 לחץ בקרת של לשידרוג אופציות נבחנות המצב את

  .שלה זמן קבוע והקטנת


